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Resumen 

En el este trabajo se presenta una estrategia de control basada en control óptimo que considera las 
perturbaciones. Se propone un controlador que realiza el guiado del desarrollo de plantines de tomate en 
invernadero, considerando a la temperatura exterior como una perturbación. Se dispone del modelo del 
sistema y datos históricos de la temperatura exterior. Se describe el proceso de diseño del controlador basado 
en neuro programación dinámica, y se muestran resultados numéricos comparativos respecto del controlador 
tradicional. 
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